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lll. CURSO(S) PARA O(S) QUAL(IS) A DISCIPLINA E OFERECIDA

Bacharelado em Engenharia de Energia

IV. EMENTA

Forcas e vetores. Sistemas de forcas aplicadas a corpos rigidos. Equilibrio de corpos rigidos. Sistemas
estruturais. Cinematica dos solidos. Tipos de movimento. Atrito. Dindmica do ponto e dinamica dos
sistemas. Momento e produto de inércia. Momento angular e movimento de um sélido em torno de um
eixo fixo.

V. OBJETIVOS

Objetivo Geral:
L Ao final do curso o aluno devera ser capaz de identificar e aplicar os conceitos e principios

envolvidos em estatica e dinamica de corpos rigidos, nos principios de conservagéo da energia.
do momento linear e do momento angular.

Objetivos Especificos:

Compreender e aplicar os conceitos envolvendo o equilibrio de uma particula e do corpo rigido.
Determinar e analisar as forgcas que atuam em um sistema estrutural.

Compreender e aplicar os principios do atrito.

Compreender e aplicar os conceitos envolvendo dinamica do corpo rigido.

Utilizar de algebra vetorial, calculo diferencial e integral na resolugéo dos problemas.

Saber utilizar estratégias e procedimentos na resolugéo dos problemas.

® & © o o o

VI. CONTEUDO PROGRAMATICO

a) Estatica
e Mecanica, conceitos fundamentais
e Vetores de forga, operagbes vetoriais
e Vetores cartesianos;
e Equilibrio de uma particula, diagrama de corpo livre
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Momento de uma forga, formulagao escalar e formulacio vetorial
Principio dos momentos, momento binario

Distribuic&o de um carregamento distribuido simples
Equilibrio de um corpo rigido, diagramas de corpo livre
Equacbtes de equilibrio; Restricdes e determinacéo estatica
Analise estrutural, trelicas simples

Métodos dos nds, membros de forca zero

Metodo das secbes

Trelicas espaciais, estruturas e maguinas

Atrito, caracteristicas do atrito seco.

Forca atrito em parafusos, correias e mancais

Momento de inércia

Definicdo de momento de inércia para areas

Teorema dos eixos paralelos

Momento de inércia para areas compostas

Momento de inércia da massa

b) Dinamica

Cinematica do movimento plano de um corpo rigido
Translagao, rotacdo em torno de um eixo fixo
Analise do movimento absoluto

Analise do movimento relativo

Centro instantaneo de velocidade nula

Equacdes da cinética do movimento plano, translagao
Rotacdo em torno de um eixo fixo

Energia cinética

Trabatho de uma forca

Trabalho de um momento binario

Principio do trabalho e energia

Conservacéao de energia

Quantidade de movimento linear e angular
Principio de impulso

Quantidade de movimento

Conservacao da guantidade de movimento
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