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RESUMO

O seguinte trabalho apresenta os principais conceitos sobre cirurgia robótica, tendo
como objetivo elaborar um protótipo de aplicativo que destaca a inovação da cirurgia
robótica no Brasil. Como aspecto metodológico, a pesquisa possui caráter exploratório
e descritivo, possui como procedimento o levantamento de fontes de informação
especializadas sobre o tema. As informações foram coletadas nos sites de empresas
fornecedoras de robôs cirúrgicos, a realização de entrevistas não-estruturadas e, por
último, um levantamento acerca dos hospitais que realizam procedimentos robóticos
no Brasil. No decorrer do relatório técnico, foram explorados os principais conceitos
da cirurgia robótica, como funciona a cirurgia robótica, como é o processo de
habilitação do cirurgião, quais são os investimentos para as unidades de saúde
adquirirem um robô e quais são os principais robôs disponíveis no mercado. Como
resultado, desenvolveu-se um protótipo de aplicativo, que terá a funcionalidade de um
guia de fontes de informação, para resolver o problema de acesso à informação para
o tema da cirurgia robótica. Para a construção do protótipo, utilizou-se a plataforma
Miro, por meio da qual é possível realizar a prototipagem das telas com a inserção de
imagens, textos, botões, dentre outras funcionalidades.
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